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MỞ ĐẦU 

Khoa học ngày càng phát triển thì càng có nhiều thiết bị máy móc hỗ trợ cho 

đời sống con người. Các thiết bị máy móc càng “thông minh” thì càng thay thế sức 

lao động và do đó các thiết bị dạng này dường như là một trong những cái đích mà 

con người vươn tới. Như vậy, nhu cầu thiết yếu của cuộc sống là tạo ra các máy móc 

có thể hành xử giống với con người. Hay nói cách khác là các máy phải biết suy luận 

để đưa ra các quyết định đúng đắn.  

Người tiên phong trong lĩnh vực này là Zadeh [11]. Trong các công trình của 

mình ông đã mô tả một cách toán học những khái niệm mơ hồ mà ta thường gặp trong 

cuộc sống như: cao, thấp; đúng, sai bằng các tập mờ. Nhờ việc xây dựng lý thuyết tập 

mờ mà con người có thể suy diễn từ khái niệm mơ hồ này đến khái niệm mơ hồ khác 

mà bản thân logic kinh điển không làm được. Trên cơ sở các thông tin không chính 

xác thu được, người ta có thể đưa ra những quyết định hiệu quả cho từng tình huống 

của bài toán. 

Những phương pháp điều khiển cổ điển hầu như dựa trên nền toán học chính 

xác. Tuy nhiên đã có kỹ thuật điều khiển mờ mà bắt nguồn từ những sách lượt và 

kinh nghiệm của chuyên gia đã có thể thoát được những ràng buộc từ những phương 

pháp toán học chính xác, chính vì vậy điều khiển mờ đã được ứng dụng rộng rãi trong 

điều khiển. Tuy nhiên, phương pháp điều khiển mờ là vấn đề phức tạp và không có 

cấu trúc. Vì vậy kể từ khi điều khiển mờ ra đời cho đến nay, vẫn chưa có một cơ sở 

lý thuyết hình thức chặt chẽ theo nghĩa tiên đề hoá cho logic mờ và lập luận mờ. 

Để đáp ứng phần nào đối với nhu cầu xây dựng cơ sở toán học cho việc lập 

luận ngôn ngữ, N.Cat Ho và Wechler [1] đã đề xuất cách tiếp cận dựa trên cấu trúc 

tự nhiên của miền giá trị của các biến ngôn ngữ, trong các công trình, các tác giả đã 

chỉ ra rằng, những giá trị của biến ngôn ngữ trong thực tế đều có thứ tự nhất định về 

mặt ngữ nghĩa, ví dụ ta hoàn toàn có thể cảm nhận được rằng, ‘trẻ’ là nhỏ hơn ‘già’, 

hoặc ‘nhanh’ luôn lớn hơn ‘chậm’. 

Với việc định lượng các từ ngôn ngữ  của đại số gia tử (ĐSGT), một số phương 

pháp lập luận nội suy ra đời nhằm mục đích giải quyết bài toán lập luận mờ đa điều 
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kiện, một bài toán được ứng dụng nhiều trong tự nhiên, kỹ thuật [11], các phương 

pháp lập luận này được gọi là các phương pháp lập luận mờ dựa trên ĐSGT. Dựa trên 

phương pháp lập luận mờ dựa trên ĐSGT xây dựng bộ điều khiển mờ dựa trên ĐSGT 

và ứng dụng trong các bài toán điều khiển mờ.   

  Để giải quyết vấn đề này luận văn đưa ra cách tiếp cận mới nghiên cứu bộ 

điều khiển mờ dựa trên ĐSGT ứng dụng cho các đối tượng có nhiều đầu vào và một 

đầu ra (MISO) trong kỹ thuật điều khiển. 

Bộ điều khiển mờ dựa trên ĐSGT này được cài đặt thử nghiệm trên mô hình 

MISO, kết quả điều khiển được đánh giá và so sánh với các phương pháp điều khiển 

khác đã được công bố. 

  


